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 مقدمه

                                                
1- Shaker 

 

 ها مواد و روش

 ياصول نظر
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 -4رو، يشفت انتقال ن -3، يديخورش يها دنده چرخ -2ها،  دنده چرخ -1) شده يطراحخارج از مركز  يها سم وزنهيمكان -الف -4شكل 

خارج از مركز  يها سم وزنهيمكان -ب ،(يورود يرويشفت انتقال ن -8 ها، وزنه -7ها،  بشقاب -6رو، يتسمه انتقال ن -5رو، يشفت انتقال ن

 ساخته شده
 

TV300

Time Group

 

منبع  -4، يسم پاندوليمكان -3اتصال به شاخه،  يبازو -2، يستم نوسانيس -1) يرو توسط تسمه وپوليسم انتقال نيمكان -الف -5شكل 

 تكاننده يبر رو يپاندولستم يس يريقرارگ يچگونگ -ب ،تسمه انتقال قدرت( -6محرک،  يپول -5توان، 
 

 يابيآزمون و ارز
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 برداشت سيب به وسيله دستگاه ساخته شده -6شكل 
 

 ج و بحثينتا

SPSS

.

 تونيز ريزش درصد بر نوسان بسامد و دامنه اثر واريانس تجزيه -1 جدول
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 سطوح مختلف بسامد نوسان وه جدا شده درير دامنه نوسان بر درصد ميتأث -7شكل 
 

       
 وه در سه سطح دامنهيزش مير بسامد بر درصد ريتأث -ب و وه در سه سطح بسامد نوسانيزش مير دامنه بر درصد ريتأث -الف -8شكل 
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نمودارهمبستگي خطي بين نيروي كششي لازم براي  -11شكل 

 جداسازي ميوه از شاخه با اندازه ميوه

 يريگ جهينت
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