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 مقدمه

 

 ها مواد و روش

 عمليات و طراحي دستگاه

 

.
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ي مختلف دستگاهها قسمت -1شكل   

روي دستگاهسيكلت  موتورموقعيت چرخ  -2شكل   

 

 و ساخت دستگاه  يطراح
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ابعاد دستگاه -3شكل   

 توان مورد نياز  

واره پروانه طرح -4شكل   

 

(Compressed rubber)

F1

b

F1

b

M1

نيروي وارد بر پره  -5شكل  

 

M1 = b × F1 

Mb = M1 + M2
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Mb = b × F1 + M2

M2

Mb

Mc

يو خروج يگشتاور ورود -6شكل   

 

  

Mb = 1.1 × (b × F1 + M2) 

Mc

Mb = η × Mc 

Mc =
Mb

0.9
=

1.1 × (b × F1 + M2)

0.9
= 

1.22(b × F1 + M2) 

rR

Mw

R

r

Mw

Mc

  
 ها انتقال حركت از چرخ به استوانه -7شكل 

 

Mw = Mc ×
R

r

Mw = 1.22(b × F1 + M2) ×
R

r

يكاربرد يها اندازه -1جدول   

 اندازه پارامتر

mm 

N

Nm  

mm

mm  

Mw = 1.22(120 × 10−3 × 5 + 0.3) × 
360 × 10−3

62 × 10−3
= 6.375     Nm

P = Mw × ω = Mw ×
2πn

60
 

P = 6.375 ×
2 × 3.14 × 330

60
 

                           = 220.2   W

P = 6.375 ×
2 × 3.14 × 630

60
 

                            = 420.36    W
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M =
7430 × 60

2 × 3.14 × 630
 

                     = 112.67  Nm

over design
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 كلاچ ساخته شده هبرش مقطع سامان -8شكل 

 

 يمنيكلاچ ا هسامان

   ر  ر ا  � د ر  ر ا  �

 ا        

انتقال گشتاور -9شكل 

  ا        

  ا        

 ر        ر  ر ا  �         – 1 
 ت    د ر  ر ا  �   
 )    رپ  در  ر �  ا   (

    ر  ر ا  �         –1    
 ت    د ر  ر ا  �    ر        ا  

 )    رپ   ر   ا   (

 ت چرخش پروانهيوضع -10شكل 

 

)   2(
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P3
ed

 در وضعيت )الف( ها نمودار نيرو -11شكل 
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P1

P1
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d cos 



e cos

)  (

 در وضعيت )ب( ها نمودار نيرو -12شكل 

 

P2 × e = P3 × d

P2 × e < P3 × d 

P4 × e cos β − P5 × d cos α 

                 +P1 × e sin β = 0

αβ

𝑃2 × 𝑒 ≥ 𝑃3 × 𝑑

 

 رو يرک و كابل انتقال نيد

 رکياتصال د -13شكل 
 

 عمليات برداشت

(A)

 سطوح فاكتور ارتفاع -2جدول 

A1 A2 A3   A4   

(B)

 

 فاكتور سرعت چرخش پروانهسطوح  -3جدول 

B1B2 B3 

(rpm)
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testo 470

SPSS

 

 رها شدن گردو -14شكل 

 

 كلتينصب موتور س -15شكل 

 

و بحث جينتا

SPSS

LSD

 

  ها رير متغيانس مقاديز واريآنال -4 جدول

F    

    

   (A) 

   (B) 

   A×B 

    

    

*

در اثر متغير ارتفاع )آزمون  ها مقايسة ميانگين -5جدول 

LSD). 

(I-J) (J) (I)

* A2 

A1 
* A3 

* A4 

* A1 

A2 
* A3 

* A4 

* A1 

A3 
* A2 

* A4 

* A1 

A4 
* A2 

* A3 

*

دو
گر

ن 
گي

يان
 م

 
  (m) ارتفاع

 در اثر ارتفاع ها برآورد ميانگين -16شكل  

Power receiver
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دو
گر

ن 
گي

يان
 م

 
 سرعت

 در اثر سرعت چرخش ها برآورد ميانگين -17شكل 

 ارتفاع

 سرعت چرخش× ي ارتفاع ها اثر متقابل بين متغير -18شكل 

 

 يريگ جهينت

.

  

  

  

  
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