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 مقدمه
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MATLAB

 

 ها روش و مواد

hp Laser Jet 3030dpi

MATLAB

7.10 

                                                
1- Matrix laboratory 

2- Resolution 

 شده گرفته يها ريتصو از اي نمونه -1 شكل

 

 

                                                
3- Segmentation 
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xnormxi
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(R2)
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1- Multi Layer Perceptron 

2- GDX: Variable Learning Rate Back propagation, LM: 

Levenberg-Marquardt. RP: Resilient Back propagation. SCG: 

Scaled Conjugate Gradient. 
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آيد (شهابي  خطا از رابطه زير به دست مي مربعات ميانگين

  ):١٣٩٢قويوندلويي و همکاران، 

)٧             (
n

XX
RMSE

n

i idelmoiobs∑ =
−

= 1

2
,, )(

  

مقدار مشاهده (درصد سس به روش  Xobsدر اين رابطه، 

مقدار محاسبه شده از طريق مدل (درصد  Xmodelدستي)، 

تعداد مشاهدات  nسس محاسبه شده در شبکه عصبي) و 

دهد که چند درصد از  نشان مي (R2)تعيين  است. ضريب

با شده)  درصد بذر سس محاسبهتغييرات متغير وابسته (

شود.  تبيين ميواقعي سس)  درصدمتغير مستقل (

ترين مدل شبکه عصبي مصنوعي داراي کمترين  مناسب

 خطا و بيشترين مقدار ضريب مربعات ميانگين ميزان ريشه

پس از دستيابي به مدل مناسب شبکه تعيين است. 

 با شبکه شده زده تخمين سس هاي درصد عصبي، ميانگين

، tروش دستي) با استفاده از آزمون ( واقعي درصد و عصبي

   مقايسه شد. SPSSدر برنامه 

  

  
  شده يطراح تميلگور -2 شكل

  

 بحث و جينتا

  ييها يژگيو تفاوت بذرها شده استخراج هاي ويژگي انيم از

 سس بذر قطر نهيکم و قطر نهيشيب ط،يمح مساحت، مانند

 بيضر مورد در کهيحال در بود آشکار اريبس ونجهي و

 گريد عبارت به .شتدا وجود ريمقاد در يهمپوشان ت،يکرو

 بيضري دارا سس، و ونجهي يبذرها ازي اديز تعداد

 چهار ،ليدل نيهم به ).٣ (شکل بودند کساني تيکرو

 به قطر نهيکم و قطر نهيشيب و طيمح مساحت، شاخص

 دو نيب زيتماي برا  ها شاخص نيتر مناسب آمده، دست

 گروه از تيکرو بيضر و شد داده صيتشخ بذر گروه

 نيبد د.ش حذفي عصب يها شبکه ورودي پارامترهاي

ي ورود چهار نياي دارا شدهي طراحي عصب شبکه بيترت

 داده نشان مذکور يعصب شبکه ساختار ٤ شکل در بود.

   است. دهش
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  ونجهي و سس گروه دو تيكرو بيضر ريمقاد سهيمقا -3 شكل

  

  
  استفاده مورد يعصب شبكه ساختار - 4 شكل

  

 خطا مربعات نيانگيم شهير و نييتع بيضر ريمقاد يبررس

 تميلگار انتقال تابع که داد نشان متفاوت يها تميالگور در

 هيلاي ها نرون تعداد و GDX رييادگي تابع، ١ديگموئيس

 داراي )،٤-٥- ١ (توپولوژي نرون ٥ زانيم بهي انيم

 مقدار نيکمتر و )٩٥٦/٠( نييتع بيضر مقدار نيشتريب

 ب،يترت نيا به و دش )٠١٧/٠( خطا مربعات نيانگيم شهير

                                                 
1- Logsig 
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(R2)

(LM)

Adaptive neuro- fuzzy 

inference system

t

GDX

Logsig

(R2)

 ريتصو ليتحل روش وي دست روش لهيوس به ونجهي بذر با مخلوط سس درصد سهيمقا مورد در t آزمون جينتا -1 جدول

 t 
(sig.(2-tailed)) 

H0

*

*
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y = 1.114x - 1.100
R² = 0.956
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 آن يواقع درصد مقابل در يعصب شبكه با شده زده نيتخم سس رصدد -5 شكل
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 سس درصد متوسط حسب بر يواقع درصد و يعصب شبكه توپولوژي نيتر مناسب ينيتخم درصد تفاوت -6 شكل

 

 رييگ جهينت

GDX

 

 

 منابع
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